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Mi az Ulyxes?

ăAz Ulyxesegy ny²lt forr§sk·d¼ projekt a 
robot m®rş§llom§sok ®s egy®b 
helymeghat§roz· szenzorok vez®rl®s®re 
valamint a m®r®si eredm®nyek internetes 
t®rk®p alap¼ publik§l§s§ra.ó

Forr§s: Ulyxes rendszer honlapja



Teszt kºrnyezet kialak²t§s

Bluetooth technol·gia 

implement§l§sa

GNSS labor- ®s k¿lt®ri tesztel®se 

(nmea_collect.py)

M§r megl®vŖ alkalmaz§sok 

tesztel®se a robot 

m®rŖ§llomosokhoz (robotplus.py, 

coomaker.py)



Komplex tesztel®s



M®r®s

Robot m®rŖ§llom§s

GNSS

RTK ¿zemm·dban 

rºgz²t®s

Kamera

ArUco jel felismer®s



Feldolgoz§s 

(automatiz§ltan)

M®rŖ§llom§s ®s a GNSS 

m®r®sek feldolgoz§sa ®s 

megjelen²t®se 

MATLAB/Octave szkripttel

automatiz§ltan

Kamera m®r®seinek 

elvet®se





Đsz·mŤ m®r®s





Szintez®s

Manu§lisan

GNSS

Nyers m®r®sek 

ut·feldolgoz§ssal (3 db + 1 

b§zis)

Robot m®rŖ§llom§s

2 db, automatiz§lt m®r®s

Kamera

3 kamera m®rŖ§llom§s 

okul§rj§ra rºgz²tve

Egy teher§ll§s m®r®se, 

neh®zs®gek


